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Xmotion

Serwonapedy L7NH
Wygoda uzytkowania

Mozliwos¢ tworzenia kopii zapasowych
roznorodnych funkcji, petna diagnostyka sieci,
monitorowanie oraz wbudowany szereg funkgji

wplywajgcych na wydajnos¢ aplikacji.




Wysoka wydajnosc

- Szybki mechanizm synchronizadji
W czasie rzeczywistym.

Otwarty protokot

- Ponad 1600 czionkéw 2 catego $wiata, pracujacych nad rozwojem
protokotu EtherCAT

Prosta integracja

- Standardowe okablowanie Ethernetowe
Prosta aplikacja dla integratora

Proste w uzyciu

- Wszechstronna topologia oraz diagnostyka

Naped L7 z wbudowang komunikacjg EtherCAT

+ Komunikacja w czasie rzeczywistym Ethernet
- 100BASE-TX(100Mbps)
* Wsparcie dla profilu CiA402 (IEC61800-7)
* Interoperacyjnosé
- Maksymalna odlegtos¢ 100 m pomiedzy weztami
* Precyzyjny mechanizm synchronizacji (1us)

- W petni edytowalne dane procesowe oraz mapowanie
. Cztery diody led sygnaliujace status (L/AO, L/A1, RUN, ERR)
. Standrdowy konektor RJ45 (CATS)
. Wsparcie wielu trybow bazowania
. Wsparcie dla pracy w peini zamknietej petli
(L7NH - wbudowane drugie wejécie enkodera).
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* L7NH oraz PEGASUS wsparcne dia cyklicznej komunikacji EtherCAT
(EOE, COE, FOE)

We;scne bezpleczenstwa ST (0]

- Bezpieczne wylaczenie momentu wykonane spmetawo bez udziatu A a2l LC e -
procesora oraz ukfadu FPGA (ASIC). Adaptacja miedzynarodowego E et -
standardu IEC61508. T com—

B

Funkc;a probkowania pozycji przy duzych predkoscuach v E ' :-':._.;,

- Funkcja Touch Probe (Probel, Probe2) — ot

Dopasowanie funkcji w potgczeniu

z serig sterownikow XGT

” Detekcja nerci, porvciajpredkodé wamocninie manuaine, Dostep do licanych narzedzi tuninguiacych oraz niezbednych
przeiaczanie wzmocnie, itp. podczas wuchomienia apiikadll =~

- Automatyczne strojenie obcigienia (wzmocnienia Pl)
Parowanie z urzadzeniami EtherCAT * Konwersja wzmocnieri
+ Za pomocg CTT (Conformance Test Tool) + Reczne strojenie regulatorow

+ Zapis obiektowy, funkcje inigjalizujace
+ Historia ostatnich 20 alarméw



Serwowzmachiacze L7/NH

Specyfikacja serwowzmacniacza
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Network / A:200VAC 100W U:Uniwersaly b cermeir e
All-Hn-One Type B:400VAC 002:200W
004:400W
00B:750W
010:1.0kW
020:2.0kW
035:3.5kW
¢ 73k 050:5.0kW
* 200V : DIKW-3.5kW 075:7.5kwW
« 400V - 1LOKW™1SkW 1101 1kW

150:15kW




Identyfikacja czesci sktadowych serwowzmacniacza

Serwowzmacniacz z wbudowang komunikacjg EtherCAT oraz pomocniczym wejsciem enkodera L7 N H

Kontrola w czasie rzeczywistym za pomocg EtherCAT
* Bardzo szybki mechanizm syndhwonizagji
W aasie reczywistym
* Ulepszona predkosc komunikacji EtherCAT
(250us)
* Wsparcie dia Cok Eof oraz FoE

Wsparcie dla réznych typdw silnikéw i enkoderow
* Wsparce da sinikow DO oraz oraz silnkow firm trzecich
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* Kwadraturowy, BSS-C, Tamagawa serial abs, = =
EnDat 2.2, Resolver w ﬁ iz
. _r n ;
Poprawiona kontrola i wydajnosé 0
........................................ - | l b=
* Szerokie pasmo kontroli II r.," 6
* 4 stopriowy filtr typu Notch ; e
* Kontrola wibracs za pomocg FET w casie recywistym :: ’ ;
* Autotuni jer i i | A
UNINE WZMOCnien w Czasie rzeczywistym 3
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1 Wyswietha ; II
3 Diody LED Q
1 Dioda natadowania
4 Zacisk zasiania
& Zaciskd dlawika DC

& Zaciskd rezystora hamowania

) Zaciskd kontroli zasilania (C1,C2)

& Zaciskd silnila

5 Konektor monitora LED

10 Ustawianie adresu

11 Zigcze USB

12 Port komunikacyjne EtherCAT (wejscie)
12 Port komunikacyjny EtherCAT (wyjscie)
14 Konektor wejsoa berpiecenstwa STO
16 Konektor enkodera silnika

17 Uziemienie
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Napiecie Mapigcie ghiwne 3 fazy ACZO0 =~ Z30{V)-15 = +10{%]}, 50 ~ G0[Hz]
msbania | onrola zasilania Pojechynicza faza AC200 ~ ZSO[V){-15 ~ +10{%]), 50 ~ E60]Hz]
Frad mamicnowy (&) 14 17 i 5.1 B.T5 135 16.7 12 104 8
Pirad sxceytoney ([A] 43 £1 40 156 b /L] 4m5 501 8028 B85 190
Iewaciraturowy | inknemerital g}
{BISS- B BRiS5-oC {absoluirry. in krementalne)
Tip mwm%[ﬁmmlmmhﬂ
Finuzaiding
Halla analosgowy
Tares owirol prededici Mol 1: 5000
Dearaktangstyi crstatimedriowa Pz, L[] |ush wileoe |pray experowaniu 2 erkodorsm 19-bit)
. +0.01[%] lub mnlef (gdy 2miana obd glenia w granicach 0-100%)
E i *3,1[%] lush rranibe] [temperatura 25 stopni) [==10]
(nokfadnmic o ent W rakressie= 1%
FoE (2mizana oprogramoessan ia)
Sttt ok [nestawa parameRndw, wring, funkcpe drugiego redu, kopia panamietndw)
Co€: |IEC 61158 typs 12, IEC G1E00-7 CLA 402 profil]
Warstwa firyezna 100BASE-TY {IEE EBOG 3]
5 Hgeme RS x 2
H Dl eemminika Oclleghost miedey werlsmi dao 100 m
DIDustribisted Clock) Ta pomaca synchinomiru DC, minimalry cas cyidu 2500
g Widwistlac LED LimiAct (N, Linfchet OLIT, RUN, ERR
E Profl ey
Profil predikoic
Profil momentu
Prafil o Cyklicarny symechronscary pazyeji
Cykiczny synchronice ny predindei
Ciykdiczny synachromiceny mommeniiu
Bazvranie
Mapiacie: DT 12[V]-DC 24 [v]
B kanahw wepicowych dowaolmie program owalnych
‘E Prewpisanie jednej 2 12 fumkcji
y [*PONT, *INDT, *HOME, "STOP. *POON, *GAINZ, *P 0L, *N_CL, PROBEL, PROBEZ, EMG, A_RST)
| Mapigde/Prad: OC 24v] £10%, 1200
: & kennady vyjsCioaee dormcenie: proagan o lne
Proypisanie jedned 2 11 funkcji
(*ERAKE = *ALARM =, *READY %=, 7500 # INPOS ==, TLMT == WLMT % INSPD %, WARN =, TGON #, IMPOS %=
Funkcje bezpiecsristwa 2 kanaty wejiciowe: [STOLSTOR), L kanat wyjtasowy [EDME)
Funkcje Abtualizacis finmweare, nastawa parametrdw, turing, funkeje drugiego reedu, ko picwarie parametriw
8 | standard kornunitac) UsE 2.0 Full Speed
Pistacierne PC lub ragazyn LISB
Hamowanie odryskowe: Whodowars w standariso
Stansdard ka munikagi Whiidiaans |witaczage 1Sk, msdliwed! padbiesenia Uilfad rewmetreneps
Wydsierlacr 7 segmentowy (S opfr]
Listmatenia wydwietiscrs Preycisk MODE
DCacadarthoves funkcje Funkrja autotuningu
g Tyt weysookd prgd, proecigbenie, preepiece, dhyt miskie napiecie, awarnia rasilania, blgd zasiania kortrolrego,
Funkeje rabez plecmige preekrocrerie predkedd, brak kbl sinika, preegrramie, blgdl enkodera, regeneraga, blgd coujrika, bigd
kmmurikacy.
Ternperatura peacy 0~ sre) / -20- 700
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Serwowezmacniacz L7INH
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-1""| Wontrola rasiana

Pojechynces fazs ACIR0 ~ LBD{VN-15 ~ +10{%]), 50~ 60[Hz]
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Profil predkadd
Profl ity
Profil Gad0d Cyklscarny synchronicany paryeii
Clliceny synchronice ny predindei
Ogkliceny synchiariceEny moment
Baztwcanke
Magiecia: DC 12(V]A0C 24 [w]
B kanalérw wepciowych dovelnie prograrm owalnych
\E Welich ey Prewpisanie jedng) 2 12 funkji
(* PO, *MOT, *HOME, *STOW, *PCON, *GAINZ, *P_CL, *N_CL, PROSEL, PROBEZ, EMG, &_RST)
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(*BRAKE ==, *ALARNM =, *READY £, *7SPD %, INPOS £, TIMT &, VilMT £, INSPD %, WARN =, TGOM £, INPOS +)
Funkgje Bezpiecnensiwe 2 kanaly we jiciowe: (STOLSTOR), 1 kanal wyjiciowy [EDRE)
Funkcje dtualizacia Frrware, nastawa parametréw, tunig, funkcje dnugiego nedu, kopiowanee parsmetrow
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Pulgczerue PC b magatyn USE
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Serwosilniki

Specyfikacja serwosiinikow

Serfa silnika

Srednica korpusu

Seria APM

Seria APMC

AL 1 40 Flange
BL : 40 Flange
CL ;B0 Flamge
£ 1130 Flange
f ;180 Flange

Wal siindka
F: plaski wal

G 1 220 Flange

Moc silnika Typ enkodera Uszaelnienie, hamulec
RS ; 50(w] M: 19bit jednoobrotowy, Hrak; wykananie standardowe
01:100IW) 16bit wieloobrotowy 1; Uszczelka olejowa

015 150(wW)
02 200IwW)
03 3001W]

ME: 19b 1t jednoobrotowy,

16bit wieloobrotowy

Y: 17bit jedmoo brotowy

Naplgcie zasilania

Brak: 200VAC

2: Hamulec

3 Uszc el olejowa | hamulec

Linge 1) Dhe Gradmny bwpans 40, K0 40

P 400VAC

04 : 400IW) (magnetyczny) rtrmanisss VAR

071 650IW) s amenyeiog

08 ; 7501W) s, o

10 4.0(kW]

20: 2,001 Predkoé¢ znamionowa

351 3.5kwl A 3000(rpm)

50 ¢ 5.0(kW] D+ 2000[rpm) Zakonczenle wal

75 T 5lkw] G 1500(rpm] N: Proste bez klina

110+ 110w M - 1000[rpm) RS "
(standard)

150 ; 151kw]




